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« Mode d’emploi » d’un chapitre 

Une introduction présente le sujet traité et le plan suivi. 

Les définitions importantes sont placées dans un encadré gris, 
les remarques et les exemples comportent un filet vertical sur la gauche. 

À la suite du cours, dans chaque chapitre, 
sont placées différentes questions de méthodologie 
entièrement traitées. 



Le programme officiel pour chaque thématique 
et le sommaire des exercices sont proposés à la fin de chaque cours. 

Des exercices dont la difficulté est traduite par des étoiles 
allant de 1 à 4 sont proposés en fin de chapitre. On distinguera : 

• les exercices de cours qui reprennent
les capacités exigibles du programme et classés une étoile ;

• d'autres exercices allant de 2 à 4 étoiles.

Tous les exercices sont entièrement corrigés. 



La nouvelle édition du Tout-en-un reprend les fondamentaux qui ont assuré, édition après
édition, le succès de l’ouvrage, tout en évoluant pour rester le plus proche, tant de la formation
initiales des lycéens, que des attentes des jurys de concours.

Les étudiants en classes préparatoires y trouveront :
• un cours complet qui respecte les programmes officiels, afin de les guider dans leur ap-

prentissage ;
• une méthodologie systématique, qui souligne les méthodes classiques, indispensables pour

comprendre comment appréhender un problème de physique, puis le résoudre au mieux ;
• le programme officiel et le sommaire des exercices ;
• de très nombreux exercices de niveaux variés, en fin de chapitres, certains issus de pro-

blèmes de concours, souvent extrêmement récents, et de sujets d’oraux très actuels. La
longue expérience au sein de jurys de concours des auteurs a permis de confronter les dif-
férentes pratiques et de sélectionner les exercices et problèmes les plus formateurs, adaptés
à tous les étudiants, dont le niveau de difficulté est signalé :
⋆ exercices de cours, dont la maîtrise est indispensable ;
⋆⋆ exercices simples et formateurs ;
⋆⋆⋆ exercices de niveau ambitieux ;
⋆⋆⋆⋆ exercices de niveau très élevé, pour se préparer aux classes étoilées les plus exi-

geantes.

Les auteurs proposèrent un grand nombre d’exercices afin que les étudiants les plus rapides
pussent trouver à s’exercer efficacement. Néanmoins, un étudiant de niveau intermédiaire
n’aura pas le temps pendant son année de tous les traiter ; ce qui n’est pas rédhibitoire avec
une passage en seconde année puis une belle intégration.

Ce livre est commun aux filières MPSI et MP2I. Afin de respecter les particularités de chaque
classe, des ajouts de cours sont proposés, repérés en noir en MPSI et en gris en MP2I. En fin
de chapitre, le programme officiel et sommaire des exercices insiste sur ceux à destination de
chaque classe, avec le même code couleur.

Les auteurs remercient tous les collègues et lecteurs qui prirent le temps de nous adresser
leurs remarques et leurs encouragements.

Pour finir, puisse ce livre être un compagnon qui aidera chaque lecteur à s’épanouir dans son
travail et à apprécier cette introduction au noble travail d’ingénieur !
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